HY6070的Windows9X/NT/2000驱动程序使用说明
1、 HY6070的驱动程序简介

HY6070是一种通用数据采集控制板，主要技术指标和使用方法范围可以查阅《HY6070通用数据采集控制板使用说明书》，本说明主要给出华控提供的产品驱动程序使用方法和测试方法。

HY6070的驱动包括Windows9X使用的VxD和Windows98、NT(包括2000)使用的内核式驱动程序，对应的单板驱动文件为HY6070S.VXD和HY6070S.SYS，对应的多板驱动文件为HY6070M.VXD和HY6070M.SYS。一部工控机种同时使用多块HY6070板时，才使用多板驱动文件，如果是多块不同版型的华控产品，每块板子都使用自己的单板驱动。

用户可以使用安装和设置小程序，管理各种板子的资源配置，用户也可以自己通过注册表的操作来设置资源。编程实现设备驱动和注册表的控制操作，使用微软提供的专门API函数。

为用户提供的测试程序实现了基本的硬件操作，和一种主要的用户实现方案。

驱动程序的安装和参数设置通过小程序“HUAKONG驱动控制”来设置，使用方法还可参照《华控设备驱动使用说明书》中3.2节。

在板卡型号列表中选取 HY6070S或HY6070M。可先根据读、写注册表来检查是否在系统中安装好了设备驱动程序。在其中选择HY6070X安装，然后根据板上跳线进行IO空间设置和中断设置。板上跳线必须保证没有与系统其他应用冲突。（在NT/2000下不能正常启动，证明设置有问题）。

安装程序根据选取的IO起始地址（基地址），IRQ号设置注册表；


在驱动控制中测试启动驱动时是否存在资源冲突，或申请不到设置的资源；


资源管理的备份文件与测试软件中设置的驱动程序库文件数据格式相同；

注意：注册表设置必须与硬件板上跳线一致，软硬件才能正常工作

通过测试软件可以测试板子和驱动的工作是否正常：对HY6070测试可以各种模拟量采样触发方式的中断采集，模拟量输出、数字量输入输出，用户定时器。采样数据格式采用有000/7FF/800/801/FFF。有效数据位设为12位。

测试程序使用方法参照《华控设备驱动使用说明书》3.3节。

二、编程说明

编程方法和环境参照《华控设备驱动使用说明书》4.1节。对应使用HY6070板卡直接IO编程使用的寄存器号定义如下：
//寄存器序号

#define
REG_CHANNEL_SEL


0
//模拟输入信号通道选择

#define
REG_START_SOFT


1
//采样软启动

#define
REG_AD_SUCCESS


1
//A/D完成寄存器

#define
REG_DATA_8L



2
//低8位寄存器

#define
REG_DATA_4H



3
//高8位A/D寄存器
#define
REG_CONTROL



4
//命令字寄存器

#define
REG_NDATA_OUT


5
//数字量输出寄存器
#define
REG_NDATA_IN



6
//数字量输入寄存器
#define
REG_CLEAR



6
//寄存器清零
#define
REG_8253




7
//8253寄存器
#define
SOFT_TRIGGER



0
//软启动

#define
LOCTIMER_TRIGGER


1
//定时器触发

#define
EXTERN_TRIGGER


2
//外触发

三、设计举例：

以C++接口类编程举例HY6070控制方法。使用华控API函数编程方法，参见《华控设备驱动使用说明书》4.6.4。

用户可以使用测试程序的作为例子，修改使用。在购买产品时，附有该测试程序的源代码。
先声明一个接口类对象

CHKIoMFC

mHKDevice;

对于NT和Windows2000可以使用动态加载。如果需要动态加载驱动程序，在打开设备驱动前可以先启动该设备的驱动服务：


mHKDevice.StartDrvService(“HY6070”);
打开设备的函数中隐含了驱动服务启动，也可以不调用StartDrvService直接使用Open

mHKDevice.Open(“HY6070”);

如果需要使用同一对象打开其它驱动，必须执行当前设备关闭


mHKDevice.Close();

（一）采样编程：

采样频率的计算可以由驱动完成。采样频率的控制通过对板上定时器8253的编程实现，它的参数控制方式见《产品说明书》中的定时器8253的相应章节。

驱动程序内设置有两块数据长度8192字节的缓冲区，用户可以设置一次采集的数据量（小于4090点），在连续采样时设置单位时间内块转换的数据长度，使用ReadConADData 函数在采样过程中读取采满了的数据区数据。采样数据控制方式和原理参照《华控设备驱动使用说明书》4.3、4.4节。
大数据量采集方案有采集到内存和采集到硬盘两种方式，另外有分段采集方式采集到内存。完成一次数据操作后，再监视数据采集结果以达到实时采集、处理、控制、控制的目的，实时处理的效率取决于操作系统的设置和用户程序的设计。

用户可以持续监测采集结果，也可以使用系统定时器定期监测采集结果，也可以在用户程序中控制采样数据的输入输出。使用定时器定期监测采集结果时，设定的数据块长度，必须满足冲突解决条件，即监测时间间隔内的数据长度必须小于设定的数据块长度。

对应采样触发方式可设置参数调用对应的函数启动采样，并监视结果。

1， 软件触发采样：

A． 直接IO控制
不使用中断



unsigned  _int16  softstart(UCHAR  m_channel) {



UCHAR  ADSuccess,D8L,D4H;



unsigned  _int16
ADdata;



mHKDevice. WriteRegData(REG_CONTROL,0x0); 



mHKDevice. WriteRegData(REG_CHANNEL_SEL,m_channel);


mHKDevice. WriteRegData(REG_START_SOFT,0); 


do {

ADSuccess = mHKDevice. ReadRegData(REG_AD_SUCCESS);  

MyDelay(x); //延迟可以为0延迟
} (while( ADSuccess&0x80)!=0x80);

D8L = mHKDevice. ReadRegData(REG_DATA_8L);

D4H = mHKDevice. ReadRegData(REG_DATA_4H);

Addata = (D4H&0x0f);

Addata = (Addata << 8)&0x0f00;

Addata += D8L;

return  Addata
}

使用中断


unsigned  _int16  softstart(int  m_channel) {



UCHAR  ADSuccess,D8L,D4H;



unsigned  _int16
ADdata;



mHKDevice. WriteRegData(REG_CONTROL,0x08); 



mHKDevice. WriteRegData(REG_CHANNEL_SEL,m_channel);


mHKDevice. WriteRegData(REG_START_SOFT,0); 
while(!mHKDevice.GetLastAdData((unsigned char *)& Addata,2)) {

MyDelay(x); //延迟可以为0延迟

}

return  Addata
}

B． 调用接口函数
unsigned  _int16  softstart(int  m_channel) {


//参数初始化赋值

ADPARAM

runCS;

ADPARAM

runCS;

runCS.m_Trigger = SOFT_TRIGGER; //板上软启动触发采样
runCS. m_ADControl = POINT_AD;//单点采样
//设定通道采样顺序

mDevice.StartAD(&runCS);//启动AD运行

ULONG  Flag_Success,ADdata;

while(TRUE) {

if(mDevice.TestADStatus(&Flag_Success)) {    //检测是否采到数据



if(Flag_Success!=0) break;   //有中断发生，且数据有效，退出


}

}

mDevice.GetLastData(&ADdata); //取出有效数据return  Addata
}
}
2， 定时器触发：


void

Adrun() {

ADPARAM

runCS;

runCS.m_Trigger = TIMER_TRIGGER; //板上时钟定时触发采样

runCS.m_Start = IN_ENABLE_START; //内门控

//runCS. m_Start = EX_ENABLE_START; //外门控

runCS.m_PerSize = 512;  //单位数据块长度

runCS.m_TimerReg0 = 128; //板上定时器0赋值

runCS.m_TimerReg1 = 10;  //板上定时器1赋值

runCS.m_TimerReg2 = 10;  //板上定时器2赋值

runCS.m_ChannelNum = 8;  //有8个通道采样

//设定通道采样顺序

for(int i=0;i<8;i++) {


runCS.m_ChannelNo[i] = (UCHAR)i;   //给每个通道附通道号


runCS.m_ChannelAM[i] = 0;      //每个通道放大器幅度赋值，赋值方式见各个板子的参数说明



}

mDevice.StartAD(&runCS); //启动AD运行

ULONG  Flag_Success;

UCHAR  ADdata [4096];
Int InReadlength；

while(TRUE) {


InReadlength = mDevice.ReadConADData((PUCHAR) ADdata,4096);


//InReadlength为读取AD数据量


if(InReadlength==-1) {AfxMessageBox("通过率溢出或调用出错");break;}


if(InReadlength==-2) {AfxMessageBox("用户缓冲区不足");break;}


if(InReadlength>0) {AfxMessageBox("正确读取数据");break;}


}

}

3， 外触发

编程方式与定时器触发完全一样，只需将参数m_Trigger由TIMER_TRIGGER 改为EXTERN_TRIGGER，同时不必设置定时器。需要注意的是外触发的时钟或峰值速率要小于板子采样的通过率。

void

Adrun() {

ADPARAM

runCS;

runCS. m_Trigger = TIMER_TRIGGER; //板上时钟定时触发采样

runCS.m_Samplefs = 100000; //采样频率

runCS.m_PerSize = 512;  //单位数据块长度

runCS.m_TimerReg0 = 128; //板上定时器0赋值

runCS.m_TimerReg1 = 10;  //板上定时器1赋值

runCS.m_TimerReg2 = 10;  //板上定时器2赋值

runCS.m_ChannelNum = 8;  //有8个通道采样

//设定通道采样顺序

for(int i=0;i<8;i++) {


runCS.m_ChannelNo[i] = (UCHAR)i;   //给每个通道附通道号


runCS.m_ChannelAM[i] = 0;      //每个通道放大器幅度赋值，赋值方式见各个板子的参数说明



}

mDevice.StartAD(&runCS); //启动AD运行

ULONG  Flag_Success;

UCHAR  ADdata [4096];
Int InReadlength；

while(TRUE) {


InReadlength = mDevice.ReadConADData((PUCHAR) ADdata,4096);


//InReadlength为读取AD数据量


if(InReadlength==-1) {AfxMessageBox("通过率溢出或调用出错");break;}


if(InReadlength==-2) {AfxMessageBox("用户缓冲区不足");break;}


if(InReadlength>0) {AfxMessageBox("正确读取数据");break;}


}

}

4，使用事件通知方式

使用事件通知方式不用查询是否用中断发生，但有中断发生或采到指定数据量则会发出事件信号，编程控制方法参照《华控设备驱动使用说明书》4.6.2节。

（二）、数字量输入输出

1， 直接IO控制

mHKDevice.WriteRegData(REG_NDATA_OUT, (UCHAR)dataout);
UCHAR  DataIn = mHKDevice. ReadRegData(REG_NDATA_IN);
2， 调用接口函数
BOOL ret = mHKDevice.NUMsCh_OutByte((UCHAR)dataout,0);

BOOL ret = mHKDevice.NUMsCh_InByte ( (PUCHAR)&datain,0);

ret = FALSE 调用成功，ret = FALSE 调用失败。



（三）、模拟输出（DA通道）
1， 直接IO控制

unsigned _int16 DAdata;

PUCHAR ddd;

Ddd = (PUCHAR)& DAdata

mHKDevice.WriteRegData (REG_DATA_8L,ddd[0]);
mHKDevice.WriteRegData(REG_DATA_4H,(UCHAR)(ddd[1]&0x0f));

2， 调用接口函数

BOOL ret = DA_OutDataW(DAdata);

ret = FALSE 调用成功，ret = FALSE 调用失败。


（四）、定时器设置

1， 直接IO设置

unsigned _int16 count0,count1,count2;
//用户定时器设置（8253定时器0）

UCHAR T8253Mode；//8253定时器0工作方式 

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x03);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)( (T8253Mode &7)<<1 + 0x30 ));

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x0);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)(Count0&0xff));

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)( (Count0>>8)&0xff ) );

//采样定时器（8253定时器1,2）

//定时器1

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x03);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)0x74);

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x1);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)(Count1&0xff));

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)( (Count1>>8)&0xff ) );
//定时器2

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x03);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)0xb4);

mHKDevice.WriteRegData(REG_CONTROL,(UCHAR)0x2);

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)(Count2&0xff));

mHKDevice.WriteRegData(REG_8253,(UCHAR)( (Count2>>8)&0xff ) );
2， 调用接口函数

unsigned _int16 count0,count1,count2;
//用户定时器设置

BOOL ret = SetUserTimer(count0, T8253Mode);

//采样定时器

BOOL ret = SetBoardTimer(0,count1,count2);

3， 调用接口函数读取定时器值

ULONG count0,count1,count2;
BOOL ret = GetBoardTimer(&count0,&count1,&count2);

BOOL ret = GetUserTimer(&count0);






